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4 MANUAL DE SOFTWARE E INTERFAZ/CONSOLA DE
CONTROL

Si ha adquirido como producto un equipo o unidad debe prestar especial
atencion a los siguientes puntos que se describen en este manual. En caso que de que
el producto adquirido sea unicamente de tipo SOFTWARE dirijase directamente al

manual M7 haciendo caso omiso al resto.

Distinguiremos entre los equipos de EDIBON dos grandes grupos: los
controlados desde el ordenador, que forman el grupo de equipos computerizados, 0
bien desde una consola electronica, los equipos manuales. En el primer caso el

control y visualizacion se realiza desde el ordenador, mediante el raton y el teclado.

TCEC
COMPUTER CONTROLLED BOILING HEAT TRANSFER UNIT
Unidod de Transierencio de Color en Ebullicién, controlodo desde computador

En el segundo, estas acciones se realizaran desde una consola de control. En
este Gltimo caso, la medida de los sensores se mostrara también en el panel de la

propia consola.
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En ambos casos, los sensores se encuentran conectados a la interfaz electrénica
(o la consola, en el caso de equipos no computerizados), siendo necesaria una buena
conexion de éstos con la interfaz. Para ello hay que asegurarse que los conectores han

sido roscados al panel frontal de la interfaz/consola.

Antes de encender la consola/interfaz, asegurese de que la conexion eléctrica

es la adecuada: en algunos casos 220V monofasica, en otros 380V trifasica.

Una vez se haya asegurado de estos detalles, y la interfaz/consola se encuentre

conectada, puede encenderla pulsando el interruptor ON/OFF.

En el caso del equipo no computerizado, los sensores deben estar mostrando el
valor medido en sus correspondientes indicadores del panel frontal. En algunos
equipos, en los que sélo se dispone de un indicador para varios sensores, el indicador
en cuestion esta gobernado mediante un selector, que permite seleccionar el sensor a

mostrar.

En el caso de los equipos computerizados, es necesario ejecutar el software

correspondiente para empezar a trabajar.

Todo equipo controlado desde ordenador dispone de una interfaz electronica,
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que sirve como paso intermedio en la comunicacion entre los sensores/actuadores y
el PC. La comunicacion de dicha interfaz con el equipo se realiza a través de los
cables de los sensores/actuadores, mientras que con el ordenador la comunicacion se
lleva a cabo a traves de un Unico cable, denominado cable SCSII. Existen equipos
donde la comunicacion se realiza a través de cable USB y otros a través de un

convertidor RS232-USB. Refiérase a los anexos del manual M3 para més detalle.

Para garantizar la comunicacién entre el equipo y el ordenador es necesario asegurar
una buena conexion tanto del cable SCSII como de los cables de los sensores a la
interfaz. En el caso de los sensores, asegurarse de que conectamos cada cable en su
correspondiente conector, prestando atencién a las etiquetas que acomparian a los
sensores. Es conveniente fijar dichas conexiones roscando el conector al panel. Evitar
tirones en dichos cables que podrian producir un mal funcionamiento en los sensores.
En el caso del cable SCSII, fijar mediante los tornillos a los conectores de la interfaz
y del ordenador. Nunca forzar mientras lo conectamos a alguno de los dos

terminales, pues podriamos dafar algun pin del cable.

La interfaz dispone en su panel trasero de un grupo de fusibles, para proteger
el equipo de riesgos eléctricos. Seguir el diagrama situado en la parte trasera para

saber el amperaje de cada fusible del panel. Es importante, en caso de ser
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reemplazados dichos fusibles, asegurarse que realizan un buen contacto eléctrico. Sin
embargo, NUNCA USAR DESTORNILLADORES para apretar el fusible, pues

podria dafiarlo.

En caso de equipos que contengan agua es conveniente, por precaucion, tener

la interfaz lejos del equipo, para evitar salpicaduras que pudieran mojarla.

NOTA: En caso de que el equipo sea diferente a los vistos previamente, o el
software sea diferente al descrito a continuacién, consulte el anexo de software e

interfaz/consola recogido en el manual de practicas (M7).
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41. PUESTA EN MARCHA

4.1.1. Pantalla principal

Al ejecutar el programa, aparecera una pantalla en la que podremos seleccionar
el modulo con el que vamos a trabajar. Existe otro conjunto de aplicaciones en las

que se omite la pantalla siguiente al estar compuestas de un sélo médulo.

SELECT UNIT

EXIT

jil @ www.edibon.com

Una vez seleccionado, podremos ver la pantalla principal del software, en la
que se muestran todos los controles e indicadores que permiten trabajar con el equipo

divididos en secciones. Dichas secciones las podemos dividir en:

Identificacion Descripcion
1 Controles principales (Calibration, Start, Stop, View Data, Saving data, Quit)
Control manual de los actuadores (analogicos y digitales)
Sensores y parametros de salida
Configuracion de las gréaficas
Muestra gréafica (o de tabla dependiendo del equipo)
Esquema o diagrama del sistema

o OB WIN
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PARA CUALQUIER OTRA PECULIARIDAD DIRIJASE AL MANUAL M?7.

SCADA SENSORS
e i AEDC N
1 COMPUTER CONTROLLED DEODORISING UNIT ‘
si-illoe  lec SP-1000 bar
SAT sidne  fic st-Ainoa  [bar
SYANT st-dfoo Joc $*3000  Ibar
Stalino  fec ¥ 4000 ber
it st3lo0 I $75{000  Lber
Si__tj 0o b SC-1 o0 Vmin
stilfoo  foc
stilfon  fec 3
Digital Semony |
SENSOR PLOT
INTERFACE ON2| AP
Simgle Graph 5 FY ey i—
I 1 A'N !
9
| ACTUATORS
08 ACTUATORS | po DIGITAL 1
08 5
073 > > >
067
057
04! 2
037
0.2
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0% (o i i mpid ) R P LR R AR BRI CRTRIR oo s axs G
00:00:00 00:00:03 00:00:05 00:00:09 00:00:12 000015
Semple Graph Time(soconds)

4.1.1.1 Controles principales

e CALIBRATE: Permite leer y modificar el fichero de calibracion del
equipo. Se necesita contrasefia para entrar en funcion del nivel de
acceso: instructor o soporte técnico. EI alumno nunca debera tener
acceso a esta seccion, pues podria descalibrar el equipo. Para mas

informacion refiérase al manual MS8.

e START: Comienza la ejecucion pidiendo el nombre del fichero para

almacenar los datos (ver figura mas abajo). Tras introducir un nombre
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valido, comienza la adquisicién. Los indicadores y displays muestran la

evolucion en tiempo real de las sefiales adquiridas.

e STOP: Para la adquisicion actual, por lo que este botén sélo esta

disponible si existe alguna adquisicion en curso.

e START SAVING... / STOP SAVING: Comienza/termina de grabar datos

en el fichero de almacén. El tiempo entre muestras guardadas sera

configurable por el usuario.

Los datos durante el proceso se guardardn en un fichero de texto
seleccionado al arrancar el programa. Es necesario conocer dénde lo

hemos guardado para luego abrir dicho fichero o usar la herramienta de

representacion “view data” del software del equipo.
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El software no guarda los datos por defecto, es decir, es necesario pulsar

el boton “Start Saving” para que el proceso de guardado comience. En

ese momento, se habilita un pequefio marco en el que podemos

seleccionar el tiempo entre muestras guardadas, o sea, el periodo de

guardado. En algunas aplicaciones se da la opcion en este marco de
guardar manualmente con so6lo pulsar un boton, independientemente del
periodo seleccionado. Ademas, si en un momento determinado se desea
guardar porque el periodo de guardado es muy grande, basta con pulsar

el botdn take data.

Periodic (sec)

31 237 sec

~

Take_ﬂData Taken Data
— |

Se recomienda elegir un periodo acorde con el proceso estudiado: elegir
periodos grandes para procesos lentos y periodos pequerios en procesos
mas rapidos, con la finalidad de evitar el exceso de datos sin
informacion. ElI ndmero de datos guardado dependera del periodo

elegido y de la duracion del proceso estudiado.

e VIEW DATA: Proporciona una nueva ventana de representacion grafica
en la que los valores anteriormente adquiridos y almacenados se pueden
analizar. Los datos tardan en cargarse un tiempo, dependiendo del

tamano del fichero. Para finalizar, pulse en DONE.

Una vez finalizado el experimento podremos representar los resultados
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en la opcion “View Data” de la pantalla principal. Esta opcidon sélo

estard activa cuando el software esté detenido.

En ella, después de seleccionar el archivo a cargar, podremos observar
los datos almacenados y representarlos frente al tiempo. Esto nos
permitira realizar comparaciones entre unos sensores y otros y extraer
posibles conclusiones. El usuario puede usar controles de zoom vy
autoescalado, si lo desea, sobre la grafica. Si la diferencia de valores
entre sensores es muy grande sera necesario pulsar el boton Autoscale,

de lo contrario no podra visualizarlos.

En algunas unidades especificas esta aplicacion nos permite representar
unos sensores frente a otros, no frente al tiempo. Unidades como los

bancos de bombas o las turbinas son ejemplos de ello.

& VIEW DATA WINDOW - 5N

OPEN FiLE l CLost ‘

Sigral X Signal ¥

Amptote
~ N ol

Amphtude
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Tension en Voltios Valor Medida Fisica (°C)
0.297 14
0.867 42

QUIT: Apaga y sale del programa. No se puede utilizar cuando una

adquisicion esté en proceso o cuando se estén visualizando datos.

4.1.2 Control manual de los actuadores (analdgicos y digitales)

Este panel contiene todos los actuadores (digitales o analdgicos) para controlar
los diferentes componentes del sistema. La mayoria de los actuadores suelen ser
interruptores digitales (ON/OFF), que mandan sefiales digitales a la interfaz.
Pulsando sobre ellos sus valores cambian de ON a OFF o viceversa. También puede
haber salidas analogicas para controlar la velocidad del motor y del ventilador, la
apertura y cierre de llaves variables, etc. Su funcionamiento es sencillo, basta con

mover las ruletas o bien escribir el valor en el recuadro digital.

ACTUATORS

ACTUATORS | piD DIGITAL




MANUAL DEL SOFTWARE E INTERFAZ/CONSOLA

edib@

Ed.: 15 Pag.: 12/33

Este panel varia dependiendo del equipo suministrado y puede tener controles

especificos. Por ello, refiérase al manual M7 o los anexos de este manual en el

caso de equipos con control PID.

4.1.3 Sensores

, SENSORS
A Simsies
STiigo ¢ SP-Afjg00
stalie ¢ SP2fg
sT3lloo ¢ SP3po0
Sidigo ¢ SP4fgm
STSlig0 e SP-5/(0,00
stollgg ¢ SCifig
stligo  oc
T80 o

bar
bar
bar
bar
bar

l/min

Este panel muestra los indicadores graficos o
numéricos de los datos adquiridos por los sensores.
Los indicadores estan etiquetados con los nombres

de los sensores. La figura muestra un panel tipico

para una aplicacion. En este ejemplo se han leido y

se muestran 6 sensores. Algunos de los indicadores
graficos de los sensores puede que se muestren en
el panel del centro superior, con el esquema del

sistema. Este panel varia dependiendo del equipo

gue se suministre. Para ello refiérase al Manual M7.

En algunos equipos se afiaden en este panel otros indicadores en los que se

muestran algunos calculos dependientes de los sensores, asi como los mismos

sensores expresados en unidades diferentes.
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4.1.4  Configuracién de las graficas y muestra de las graficas
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Este panel puede representar graficamente en tiempo real los valores tomados
por los sensores y visualizar la evolucion de las medidas en el tiempo. Podremos

mostrar los sensores en graficas diferentes o bien diferentes sensores en la misma
gréfica, para facilitar la comparacion entre ellos.

Se pueden ir afadiendo diferentes sensores a la grafica para poder visualizar en
cada instante qué le ocurre a cada sensor.
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Por otra parte, existe la opcion de poder dividir dicha grafica en dos, para que
en cada una de ellas se situen sensores de la misma naturaleza, como por ejemplo, en
una se pueden visualizar los sensores de temperatura y en la otra los sensores de

presion. Para hacer esto s6lo debemos usar el control deslizante (“2graphs/1graph”).

THRATER OI% 1§ DRAIN

Acotte Trotado M exeti~ ‘ AN
SENSOR PLOT NF'“‘" A bumm '
e AB-1 DRAIN Drenoie
Graph B ‘ DRAIN = Drenale b‘f'r::;ddlencsr”r
ST-1(°0) OL\_J A | Signal Vs Time '
ST-2(°0) @\ 150 60~
0 : :
ST-300 % o o
ST-4C0 : - :
bt ) :
ST-5(°C) E 3 40:
° :
ST-7(°C) | <
4 ’ 207
ST-8(°C) N/ [ b :
10-
Reset Plot Print Plot - b ]
0- 0_
ds
Eiacge Blatf second: |3 00:03:59  00:04:05 00:04:10 00:04:14 00:03:59  00:0405 00:0410 00:04:14

edit @www,cdibon-mm Graph A Time(seconds) Graph B Time(seconds)




| MANUAL DEL SOFTWARE E INTERFAZ/CONSOLA
6@ D'e

\ Ed.: 15 Pag.: 15/33

Para representar los sensores seleccionados en una u otra grafica debemos usar el
otro control deslizante (GraphA/GraphB). También existe la posibilidad de ampliar
la representacion. Para ello, pulse en “Enlarge Plot” y se abrird una ventana con una
representacion grafica similar, pero mas grande, en la que se mostrard la misma
informacidén que en el panel pequeno. El boton de “Enlarge Plot” cambiara a un
boton de cierre “Close” que cerrard la ventana de la representacion grafica mayor

cuando sea pulsado. Esto debera hacerse antes de cambiar los canales o detener la
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4.1.3.1 Esquema o diagrama del sistema

La seccion superior central mostrarad esquematicamente el sistema, mostrando
la localizacion de los sensores y actuadores, indicados con una S roja o una A verde.

En algunos casos esta seccion contendra botones o indicadores para facilitar el uso

del sistema o para una interpretacion grafica de los datos.

COMPUTER CONTROLLED DEODORISING UNIT
Equipo de Desodorizacion, Controlado desde Computador (PC)
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4.2. ANEXO 1: PROPIEDADES DEL CONTROL ON/OFF

El control On/Off es un control proporcional al control simple. Este control

automatico consiste en la seleccion de un “set point”, por ejemplo el nivel en el caso

del control de nivel UCP_L. Por otro lado, se asignan valores para AVS-1 (cuando el

nivel excede los valores asignados, la valvula AVS-1 se cierra), AVS-2 y AVS-3

(cuando el nivel excede los valores asignados, las valvulas AVS-2 y AVS-3 se abren

para drenar la disolucion) y AB-2 (cuando el nivel no alcanza el valor asignado, AB-

2 se enciende y si el nivel excede AB-2 se apaga).
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Para el resto de proyectos: el Control de flujo UCP (UCP_F), el control pH
UCP (UCP_pH), el Control de temperatura UCP (UCP_T), el proceso es similar,
pero en cada caso el punto de referencia serd el flujo, el pH y la temperatura

respectivamente, y el niUmero de parametros del control es diferente.




PID CONTROL
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armplitude

5_

-2 L2%] -+
| |

1 -

0- 1
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PID output (A¥YP-1} 275
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4.3. ANEXO 2: PROPIEDADES DEL CONTROL P.1.D.

Un controlador P.I.D. permite fijar el valor de
consigna con una mayor exactitud, corrigiendo con el
tiempo los errores estacionarios Yy evitando las

perturbaciones en el sistema con respuestas instantaneas.

En la ventana adjunta se muestran todas las
propiedades disponibles en los controladores P.1.D.

dispuestos en el programa SCADA.

Si apretamos el boton “Parameters” aparecen las
diferentes acciones que puede llevar a cabo el controlador

PID. Para cerrar esta ventana se debe acudir al mismo

botdn (en este caso aparece sombreado y la palabra “close” esta resaltada).

u(t) =K,

4

i

IIPZI\C-(,’ = fo

u () =K

¢

(1t \
— |edt ’ =1
zl) B

dr

dt+Td— |/ = Jo

up(t) =K, [T('/ (‘/0] =fo

PID parameters
(proportional, integral and derivative Actions) Feedback on AVP-1

PID output
de T (AVP-1)

=
v
=

dt T

KP - }\‘C = 0 AVP-1 Feedback
K PID process
WK =—<(if T =0)SHa
b ]—! ! i
AVP-1
K. =K %T = lo P(':\;:::!;Ht = u® + pefore) |
4 c 4 J

CLOSE
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Kp. “Constante proporcional”. Su valor estd comprendido entre Oy 1.

Td. “Constante derivativa” es el tiempo derivativo en minutos, también Ilamado
time. Mediante esta constante se puede corregir dentro de la banda de actuacion las
posibles perturbaciones que se produzcan en el sistema, actuando de inmediato. Su

valor también esta comprendido entre 0 y 1.

Ti. “Constante Integral”, es el tiempo integral en minutos, también llamado reset
time. La accion integral en un controlador permite corregir el error estacionario que

se produce en un control Todo/Nada. Su valor debe ser mayor o igual a 0.

Plot PID Action. Indica la accion que se esta llevando a cabo en la valvula

proporcional.

|
9609 9709
Time:

El controlador PID compara los puntos de referencia (SP) con los procesos

variables (PV) para obtener el error (e).

e=SP—PV
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Luego el controlador PID calcula la accion de controlador, u(t), donde Kc es

ganancia de controlador.

t
u(t) = K, e+£jedt+Tdd—e
T at

Si el error y la salida del controlador tienen el mismo rango, de —100% a

100%, la ganancia de controlador es reciproca.

La siguiente formula representa la accion proporcional. Kc determina la

oscilacion ambiental al punto de referencia.
up(t) = Kc-e

La siguiente formula representa la accion integral. Esta accion lo que hace es

corregir el error estacionario en el tiempo.

u, (t) = K{Tliiedtj

La siguiente formula representa la accion derivativa. La accion derivativa

suaviza la accion proporcional evitando que los cambios de accién sean abruptos.

de
Up (t) = K{Td dtj

La accion total u(t) actua en la valvula proporcional siguiendo este patron:

AVP-1 output (t) = u(t) + AVP-1 output (t-1)
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Acto seqguido, depende de si el sistema se acerca o se aleja del punto de
referencia (el error estd cerca de cero). La accion total se aleja cancelando el error

progresivamente.

Para ilustrar el concepto de PID, vamos a presentar un caso practico para poder
mostrar la sencilla forma de influencia del PID dependiendo de sus parametros. Nos
centraremos en el Control de flujo (UCP-P). El proceso es el mismo con pequefias

diferencias en el caso del Control de temperatura que veremos mas adelante.

Puede seleccionar un punto de referencia para el flujo en 1.5 litros/minuto (ya
se habra dado cuenta de que los valores por debajo de 1 litro/minuto son dificiles de

obtener porque la valvula proporcional regula peor en ese rango).

Primero, seleccione Kc = 2 o 3 y vera la oscilacion de FLOW (Sensor de

flujo). Al reducir el valor de Kc incluso hasta 0.25, la oscilacion decrece.

Por otro lado, Td puede tomar valores de 0 a 0.01. Puede ver que la oscilacion

se suaviza. Si los valores de Td son mayores que 0.01 el sistema puede ser inestable.

Cuando el error es inferior a 0.1 litro/minuto, la accion proporcional y la
accion derivativa dejan de actuar. En este momento, se ha obtenido un error
estacionario y se puede observar la accion integral. Puede seleccionar Ti = 2 para ver

la evolucidn del sistema.

A continuacién, mostraremos ejemplos de dos tipos de PID, con pardmetros

que puede introducir en el software de control.
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Tipo de PID Punto de Kc Ti Td

referencia

Presion 0.5 Bar 1 1 0.01

Presion 1.25 0.5 1 0.01

Flujo 60 I/min 0.2 1 0.01

Flujo 45 I/min 0.1 0.1 0.01

Nota: Estos ejemplos guian la direccion del proceso, pero no son Unicos.

En el caso de Nivel PID (UCP_L) el punto de referencia es el nivel, mientras
que en el pH PID (UCP_pH) es el pH. Estos procesos son mas lentos y la accion total

también actua en la valvula proporcional (AVP-1).

Por otro lado, la filosofia de Temperatura PID (UCP_T) es diferente, porque
para obtener el punto de referencia de temperatura, la accion PID actia en la
resistencia enviando un onda cuadrada a la frecuencia proporcionada (ver la figura a
continuacion). En la onda cuadrada, el nivel superior (cuyo valor es 1) es el tiempo
durante el cual la resistencia esté calentando y el nivel inferior (de valor 0) el tiempo
durante el cual la resistencia esta apagada. En este proceso, la accion de PID regula el
porcentaje del nivel superior en la onda cuadrada para un ciclo. Acto seguido, si la
temperatura esta muy lejos del punto de referencia, la accion estara al maximo y, por
lo tanto, el 100% de la onda esta en su nivel superior. De acuerdo con el punto de
referencia obtenido, el porcentaje se reducira incluso cuando se obtenga el punto de

referencia y la accion del PID es nula y la onda cuadrada es nula en todos los ciclos.
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PID COMNTROL
proportional gain (ko) ::::l 0.250

imteqgral time (Ti, mind f;:l 1.000

derivative time £Td, mind ’:jl 0.010

Parameters

Resiskance
-
1

1 1 1 1
50 100 150 200
Time

PID output {Resistance) 0.45
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4.4. ANEXO 3: PROBLEMAS FRECUENTES

En el siguiente apartado del manual se muestran los problemas méas comunes
cuando intentamos trabajar con el equipo por primera vez. Ante estos problemas, se

proponen las soluciones mas adecuadas para cada uno de ellos.

4.4.1. Problemas frecuentes con la tarjeta de adquisicion

e Comprobar que la tarjeta PCle no presenta circuitos integrados quemados ni

dafios fisicos que no permita su instalacion en el PC.

e Comprobar que existe espacio suficiente para instalar la tarjeta en el PC. Las

dimensiones son: 10.5 x 15.5 cm (4 x 6.1 pulgadas).

e Comprobar que el PC posee un puerto PCle.
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e Comprobar que, junto con la tarjeta, se mando el DVD de drivers de la misma. La
version de los drivers debe ser igual o superior a 9.1.7, que es compatible con los
S.0. Windows 7, Vista 'y XP.

e Comprobar que los conectores del cable SCSI no han sido dafados, no faltan

pines ni han sido torcidos.

e Comprobar que el conector hembra del cable SCSI encaja con la tarjeta una vez

ésta haya sido instalada en el PC.
e Comprobar que el conector macho del cable SCSI encaja en la interfaz.

Si no se cumpliera alguno de estos puntos el sistema de adquisicion no se

podria llevar a cabo.
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4.4.2. Problemas al ejecutar la aplicacion con la tarjeta de adquisicion

En ocasiones, al iniciar el software nos encontramos con este mensaje de error.
Si pulsamos continuar volvera a aparecer de nuevo y si pulsamos continuar hasta que
no vuelva a aparecer veremos como las medidas de los sensores muestran un “0” o
“NaN™.

= X]

Error -201003 occurred at DAQmx Create
Channel {(AD-Yoltage-Basic).vi

Possible reason(s):

[*

Measurements: Device cannot be accessed, Possible
Ccauses:

Device is no longer present in the system,

Device is nok powered,

Device is powered, buk was tempararily without power,
Device is damaged,

Ensure the device is properly connected and powered.,

Turn the computer off and on again, If wou suspeck that
the dewire ic darmaned conkack Blabional Taskeomenks Ak —

Este problema esté referido en cualquier caso a la tarjeta de adquisicion de
datos, a una incorrecta instalacion de ésta. Para solucionarlo debemos cerrar el
programa, ir a nuestro escritorio y buscar el icono mostrado a continuacion,
correspondiente al Measurement & Automation Explorer, programa que nos permite

gestionar la tarjeta de adquisicion.
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Una vez abierto, haga clic en “devices & Interfazs/NIDAQmx Devices” y

observe el desplegable que aparece.

fie L8 Yew Took Ml

8 Prrrate Syerm

ty preaing oFte

o & NySnum ® L Crente New E
S Dets Nugtocrtrocs
Tiehces andl nrtaies
vstsreal Onta Devices and Interfaces
2 e Devices a0d Wierfaces 451 03130 and Setecied CAN. DAQ. FaloP ol Seeal Contoles. CAB. 0 Meton. Senal B4,
O] Schtwase W0, 303 VA Aardwan
@ ™ Drven

If you 0o mot see your devices...
B You ntaws natretesned Sy covtgeraton bae
B Your Sests may ool by Wi oows Prug and Ry
Wit do you want to so?

0 Condaure an aNTIng Oovice

8242 & ton Mug and Py dence

Fat rnore pformatan sbout cab g your Bl prodect in MAX rfer o your Srodu S ape it hap lacated ot the Helpaliel
Taptcn muny fem Yoo can 30 scoash N product elp frem williin A0 bl efich you can lesnch Yorm Bie Melp menu o

b e s

-

¥ Halp

- Butaré! fosstocr gu thes lspic

15 v i comimuns ot Ay deccat Ssp0an

File Edit View Tools Help

4 B3 My System
b gl Data Neighborhood
4 @ Devices and Interfaces |

B NI PCle-6321"Devi”
‘ NI PCle-6321"Dewv2"

i+ [#] NI Switch Executive Virtual Devices
» [ Historical Data
[~ 44 Scales
b & Software
> [ VI Drivers
. B3 Remote Systems

Nos podemos enfrentar a dos
situaciones distintas: la que se muestra en la
figura (doble tarjeta instalada) o solo una
tarjeta instalada en la que la tarjeta, con el
nombre Devl, apareciera con un aspa roja

(tarjeta de adquisicion no reconocida).
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En el primero de los casos, siga los pasos marcados en las fotos. Haga clic con
el boton derecho sobre Devl y seleccione “delete”. Después, renombre la “dev2”

como “dev1”. Una vez modificado el nombre, realice el “Self Test” a la tarjeta.

File Edit View Tools Help

4 E3 My System
Data Neighborhood
4 @ Devices and Interfaces|
@ NI PCle
b (88 NI Swite)
» @ Historical D) B Seif-Test
. a4 Scales Self-Calibrate

Z_
b & Software [C] TestPanels..

3 Reset

b [ VI Drivers
. B8 Remote Systerm { Create Task...
& Configure TEDS...

| Rename
@ Configure...
22

Device Pinouts

Help »
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File Edit View Tools Help

4 Bl My System
» (gl Data Neighborhood

4 @ Devices and Interfaces |
@@ NIPCle

& Reset
o [#8 NI Switc -
b g Historical D| Qﬁf Self-Test
i 44 Scales #  Self-Calibrate
> & Software | [] Test Panels...
> [ VI Drivers |
A
. B8 Remote System {g Create Task...
a Configure TEDS...
Rename

& Configure...

B3 Device Pinouts
Help »

En el segundo caso, deberiamos apagar el ordenador, quitar la tarjeta y volver a
pincharla para que el ordenador la identifique como nuevo hardware y nos pida los
drivers. Si ya los hemos instalado, simplemente debemos ordenar buscarlos
automaticamente. Una vez ahi, la tarjeta debera ser reconocida y estar lista para

trabajar.
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H #J Refresh | [ Configure * Reset 'f,'u Self-Test & Self-Calibrate [ Test Panels »  Hide Help
Back -
9 The self test completed soccessfully X @8k
NI-DAQmX Davice
Settings Basics
What do you want to do?
o Devl PRun the NI-DAQmx
end Isticas e Test Panels
Nat
Mode NI PCle-6321 PRamove the device
Seral Numbes 01AT2A28 Miew or change
device configuration
PCl Bus
FCl Dewce
Status Pregent

Current Device Ternperature

External Calibration

Cabibeation Date 17222015 50903 PM
Recommended Next 12272017 50905 PM
Cabeation

Device Tempersture

Setf-Calibration

Cabention Date VRS2 PM

Device Temperature

Settings . Atirbutes M Dence Routes

4.4.3. Convertidor RS233-USB

Si su equipo utiliza un convertidor RS232-USB conectado a su PC y no ha
instalado previamente los drivers del mismo, la imagen de abajo le aparecera siempre
que arranque el software y no obtendra medidas de algunos sensores. Para un mayor
detalle de como instalarlos refiérase al anexo 3.12 del MANUAL DE
INSTALACION Y PUESTA EN MARCHA
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Select Serial port
VISA resource out

=A

baud rate (9600) data bits (8)

#119200 ‘ig

4

parity (O:none) stop bits (10: 1 bit
-} Odd )10

~

4.4.4. Otros problemas

1) Para evitar medidas erroneas en los sensores asegurese de que éstos son
conectados correctamente a la interfaz. Para ello, siga las etiquetas de
cada sensor, de forma que esté conectado en su correspondiente
conector de la interfaz. Fijar dicha conexion girando el conector en su

rosca hasta asegurarse de que el contacto es bueno.

2) Todos los sensores miden de forma errénea: comprobar la conexion del
cable SCSI. Si solo es un sensor el que mide de forma incorrecta,
comprobar el estado de los pines del cable. En ocasiones, por una mala
conexion, alguno de estos pines se dobla y provoca un mal contacto
eléctrico. Si éste no fuera el problema, comprobar el estado del fusible
de 2 6 3A de la interfaz. En caso de estar fundido, sustituirlo por uno

nuevo del mismo amperaje.
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3) Todos los sensores muestran “NaN”. La tarjeta no ha sido reconocida o

hay conflicto entre tarjetas. Recurrir al error “tarjeta de adquisicion™.

4) Las sefiales digitales (actuadores ON/OFF) no funcionan. En este caso,

reiniciar el software, pues las salidas digitales no han sido cargadas.

5) Alguna sefial digital no funciona. En este caso, comprobar el estado del

fusible correspondiente. En caso de estar fundido, reemplazarlo.

6) Si ha instalado tanto la tarjeta como los drivers de la misma pero el
Measurement&Automation no la reconoce, debe descargar los Gltimos
drivers para su sistema operativo en www.ni.com o0 bien ponerse en

contacto con EDIBON para proporcionarselos.




